SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA SST-1

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj wymagania dotyexe wykonania i odbioru robot
pomiarowych i przygotowawczych terenu przy robotaigmnych — sieci kanalizacji sanitarnej w aglonsgraobra
w ramach uporgdkowania gospodarki wodno seiekowej na terenie gmin cztonkowskich ZMWIK w sagionie
koninskim.

Lokalizacja: Miasto Dobra.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowjake dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z wszystkimi
czynnaciami wynikapcymi z robot przygotowawczych — przedmiar robét

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochrarteprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrdlenia podane w niniejszej SS& sgodne z ich obowzujacymi odpowiednikami polskimi norm i definicji
podanych w OST ,Wymagania ogélne” .

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
0Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST ,Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST ,Wymagania ogoine”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o didgiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nayestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istadgjj nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m. Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.



3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygz sprztu podano w OST ,Wymagania ogdélne”.
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naléy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jej kiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogoéine”.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagagolne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnydwykonane zgodnie z oboyziujacymi przepisami geodezyjnymi.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiaicego dane zawiergje lokalizacg
i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zsiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia
i pomiary geodezyjne niezline do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforméwénspektora Nadzoru o wszelkich ¢dach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reper@eboczych. Bidy te powinny by usunete na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowejaszgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padbmé o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynike¢ z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostag wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacearoboty dodatkowe w takim przypadku aligi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére baaupa pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikdw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punlggirednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrarszystkich punktow pomiarowych i ich oznatzg czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestideune do dalszego prowadzenia robét, to zastame
odtworzone na koszt Wykonawcy.



Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepddavidiowej realizacji robot nate do obowazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne paomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu

pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azakiowihzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
robét ziemnych. Maksymalna odle§dopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza
500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskgowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nale zalay¢ poza granicami rob6t zwganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeppbacze naley zatazy¢ w postaci stupkédw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gierw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taks doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalewykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej
w dokumentacji projektowe.

G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackérpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leigzrzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do g@nych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie aglazy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usungcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca rob6t zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumeniagjojektowy oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejs@aatkceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania krazi nasypéw i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych nt 1 metr.
Odlegtai¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy ovesj.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musiazliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektova.

5.6. Wyznaczenie polzenia obiektéw - urzadzen

Dla kadego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

Potaenie obiektu w planie naig okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych zgodnie z wymaigemi przepisow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagagbdine”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestizda obmiaru robot liniowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymaaagdine”.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie @aste na podstawie szkicOw i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowd au.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigenktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroma iprzed zniszczeniem i oznakowanie utatuge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa — Prawo Budowlane,
2. Instrukcje techniczne prac geodezyjnych.



